
Künstliche Intelligenz in Antriebssystementwicklung für die nachhaltige Mobilität

Praxisorientierte Vorlesung (5 LP) mit Schwerpunkten: KI, E-Mobilität und autonomes Fahren
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• Future Powertrain und die nachhaltige Mobilität

• Modellbasierte Entwicklung und Bewertung der Antriebskonzepte inkl. H2- und E-Mobility 



• Grundlagen und Anwendungsfälle des KI-basierten automatisierten Fahrens

• Schnittstelle automatisiertes Fahren und Powertrain Control



Projektarbeit: Learning by Doing!
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Fertige und lauffähige 

Beispielmodelle zwecks 

Parametervariation

Möglichkeiten zum Koppeln von 

Control Algorithmen und 

physikalischen Systemmodellen

Beispiele aus realen 

Industrieprojekten für 

KI Einsatz

• GT-Suite und MATLAB Lizenzen vorhanden

• Weitere Tools nach Absprache möglich



Exkursion IAV Gifhorn
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• Exkursion IAV Gifhorn inkl. technische 

Vorträge voraussichtlich im Jan. 2023

IAV E-Bus, Gifhorn
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